Universidade Federal de Santa Catarina

Centro Tecnoldgico - o
Departamento de Engenharia Mecanica - UFSC
- -

PLANO DE ENSINO

Em carater excepcional e transitorio, para substituicdo do ensino presencial pelo ensino néo
presencial, enquanto durar a pandemia do novo coronavirus (COVID-19), em atencéo a Portaria MEC N© 544,
de 16 de junho de 2020, a Resolugdo Normativa N2 140/2020/CUn, de 21 de julho de 2020, a Portaria
Normativa N© 379/2020/GR, de 9 de novembro de 2020, e & Resolucdo N° 30/2020/CUn, de 1° de dezembro
de 2020.

EMC5123 — Mecanismos
1) Identificacdo

Carga horaria: 54 horas-aula, das quais: Tedricas: 36 horas-aula, Praticas:
18 horas-aula.
Turmas: 05203A,/05203B/06214
Nome do professor: Daniel Martins, daniel. martins@ufsc.br
Nome do professor: Rodrigo de Souza Vieira, rodrigo.vieira@ufsc.br
Periodo: 29 semestre de 2020

2) Cursos

203 Engenharia Mecanica 214 Engenharia de Produgao Mecanica

3) Requisitos

FSC5207

4) Ementa

Introducao. Conceitos e notagoes aplicadas a mecanismos. Estudo de tipos de mecanismos.
Conceitos elementares de sintese dimensional de mecanismos articulados. Analise cinemética de
cames planos e engrenagens de dentes retos e helicoidais.

5) Objetivos

Capacitar o estudante de uma mais ampla visdo projetiva através das ferramentas da Sintese

e Analise Cineméaticas. Reforcar, de uma forma aplicada, os conceitos basicos de Dinamica e,
principalmente, Cinemaética. Possibilitar ao estudante projetar equipamentos simples.



6) Conteudo Programatico

1.

Introdugéo 4 Cinematica Aplicada |18 h-a

Motivacao e aplicacoes. Conceitos e notagoes. Terminologia

. Analise de mecanismos de quatro barras |9 h-a|

Critério de Grashof. Manivelas. Balancins. Interferéncia. Pontos
mortos. Qualidade do movimento. Critérios de Alt

. Sintese de mecanismos articulados |15 h-a

Sintese cinematica de mecanismos articulados planos. Problemas de
coordenacao. Sintese dimensional. Sintese de mecanismos para duas
posicoes finitamente separadas. Sintese de mecanismos para trés posi-
coes finitamente separadas. Sintese de mecanismos para quatro posi-
coes finitamente separadas.

Cames |3 h-a

Notagao e terminologia. Tipos de cames e programas de movimento
Analise do mecanismo came-seguidor. Sintese do mecanismo came-
seguidor.

Engrenagens |9 h-al

Notagéao e terminologia. Tipos de engrenagens, Principios de engrena-
mento. Engrenamento evolvental.

7) Metodologia

1.

Apresentacao dos contendos por parte do professor com auxilio de re-
cursos de midia eletrénica;

Desenvolvimento de contendos por parte dos académicos, na forma de
trabalho em grupos;

Realizagao eventual de seminarios por parte dos académicos, com base
em temas previamente selecionados e utilizacao de recursos multimidia;

. Realizacao de pesquisa complementar orientada na Biblioteca Central

(BU), portais na internet e impressos;

Participacao eventual em palestras proferidas por convidados externos;



6. Realizacao de exercicios para fixacao de conceitos e trabalhos:

7. As atividades assincronas serao disponibilizadas através da plataforma
Moodle da disciplina, com o suporte de material de apoio em meio
digital.

8. Haverao aulas sincronas e assincronas.

9. Aulas sincronas serao realizadas nas datas descritas no cronograma e
no horario oficial da disciplina.

10. Aulas assincronas serao eventualmente disponibilizadas e as datas des-
critas no programa servirao para retiradas de davidas e/ou resolugao
de exercicios de forma sincrona.

11. O link para as aulas sincronas sera fornecido na plataforma Moodle da
disciplina.

12. Serao disponibilizado exercicios e indicados materiais complementares
para reforco da aprendizagem na plataforma Moodle da disciplina.

13. O atendimento individual para sanar diuvidas ocorrera em encontros
sincronos, nas datas e formas descritas na plataforma Moodle da dis-
ciplina.

14. O monitor da disciplina quando contratado atendera encontros sincro-
nos, nas datas e formas descritas por ele na plataforma Moodle da
disciplina.

8) Avaliagéo

1. Serao realizadas dois exames escritos (E1,E2) e um projeto (P)

2. Os exames serao feitos de forma assincrona através das ferramentas da
plataforma do Moodle com excecao das provas substitutiva e REC que
serao feitas de forma sincrona.

3. A nota final NF sera dada pela média aritmética dos exames com peso
2 e do projeto com peso 1 da seguinte forma

NF= (2*E1+2*E2+P)/5



8.

O exame substitutivo ocorrera ao final do periodo, de forma sincrona,
sendo obrigatorio a transmissao de video e audio do aluno durante to-
das a sua execugao, versando sobre o conteuido integral da disciplina.
Este exame substitutivo pode eventualmente ser substituido por tra-
balho escrito com defesa oral. O exame substitutivo, que deve ser
confirmado previamente, substituird a menor nota dos exames E1 ou
E2. A falta a um dos exames implica em nota 0 (zero) neste exame.
S6 ¢ permitido substituir uma tnica nota.

A nota do exame substitutivo substituira invariavelmente a menor nota
podendo inclusive diminuir a média do aluno.

O projeto sera feito em equipe e suas regras serao divulgadas oportu-
namente durante a disciplina.

A prova de recuperacao ¢ tnica (conteido integral) e ao final do pe-
riodo, de forma sincrona, sendo obrigatério a transmissao de video e
audio do aluno durante todas a sua execucao.

Presenga minima de 75% das aulas é obrigatoria.

9) Cronograma

As aulas do semestre 2020-1 se darao em encontros nao presenciais nos

horarios 0213303 e 0513303 por plataforma de ensino a disténcia entre os dias
31 de agosto de 2020 e 18 de dezembro de 2020, seguindo a carga horaria
definida a seguir:



Encontro Mobilidade C-H

1 Conceitos basicos de mecanismos 3h-a
2 Mobilidade e Autoalinhamento 3h-a
3 Sintese do Namero e Tipo 3h-a
4 Analise Estrutural 3h-a
5 Quadrilateros Articulados 3h-a
6 Geracao de Funcao e Manivela Balancim 3h-a
7 Sintese de 2 PFS 3h-a
8 Exame 1 3h-a
9 Sintese de 3 PFS 3h-a
10  Sintese de 4 PFS 3h-a
11 Analise Cinematica 3h-a
12  Cames 3h-a
13  Engrenagens - Introducao 3h-a
14 Engrenagens - Evolvental 3h-a
15 Exame 2 3h-a
16 Exame Substitutivo 3h-a
17 Recuperacao 3h-a

Os exames serao online e pela plataforma Moodle da disciplina:

e Exame 1 No dia 27 de marco de 2021

Exame 2 No dia 8 de maio de 2021

A prova substitutiva sera no dia 15 de maio de 2021

A prova de recuperacao sera na semana dos dias 17 a 22 de maio de

2020

O projeto sera desenvolvido ao longo do semestre com regras e datas
definidas em documento préoprio em funcao do andamento da turma e
da complexidade do tépico escolhido.



10) Legislacdo

Nao sera permitido gravar, fotografar, transmitir ou copiar as aulas disponi-

bilizadas no Moodle. O uso nao autorizado de material original retirado das

aulas constitui contrafacao — violagao de direitos autorais — conforme a Lei

n® 9.610/98 —Lei de Direitos Autorais.

11) Bibliografia Bésica

1. Notas de aula e slides escritos pelos professores Estevan H Murai e

Daniel Martins, UFSC 2015

2. Apostila escrita pelo Prof. José Carlos Zanini, Ph. D. - Traducao
condensada de parte do livro "Kinematic Synthesis of Linkages"escrita
pelo Prof. José Carlos Zanini, Ph. D. disponibilizada no Moodle

3. Materiais e links disponibilizados na plataforma Moodle da disciplina.

A apostila, os slides e os videos elaborados para esta disciplina serao
suficientes como fonte de referéncia para o aluno estudar, aprender e se

preparar para as avaliagoes.

12) Bibliografia Complementar

1. Martins, D.; Murai, E. H. . Mecanismos: sintese e analise com aplica-
coes em robdtica. 1. ed. Florianépolis: Edufse, 2020. 277p .

2. Kinematic Synthesis of Linkages - Hartenberg, R. S. & Denavit, J.,
MeGraw-Hill, 1964.

3. Mechanism Design : Enumeration of Kinematic Structures According
to Function. Tsai. ISBN: 0849309018 CRC Press, 2001

4. Mechanism Design: Analysis and Synthesis - Erdman, A. G. & Sandor,
G. N., Prentice-Hall, 1984.

5. Cinematica dos Mecanismos - Shigley, J. E., Editora Edgard Bliicher
Ltda, 1970.

6. Mecanismos - Mabie, H. H. & Oecvirk, F. W., LTC, 1980.

7. Dinamica das Maquinas - Mabie, H. H. & Oecvirk, F. W., LTC, 1980.



