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PLANO DE ENSINO

Em carater excepcional e transitorio, para substituicdo do ensino presencial pelo ensino ndo
presencial, enquanto durar a pandemia do novo coronavirus (COVID-19), em atencdo a Portaria
MEC N° 544, de 16 de junho de 2020, a Resolucdo Normativa N° 140/2020/CUn, de 21 de julho de
2020, a Portaria Normativa N2 379/2020/GR, de 9 de novembro de 2020, e a Resolucdo N°
30/2020/CUn, de 1° de dezembro de 2020.

EMC5361 — Dinamica dos Corpos Rigidos
1) Identificagéo

Carga horaria: 72 horas-aulas teoricas

Turma: 04203A

Nome do professor:

José Carlos de Carvalho Pereira, Email: j.c.carvalho.p@ufsc.br
Semestre: 2020.2

2) Curso

203 Engenharia Mecanica

3) Requisitos

Engenharia Mecanica (203): (FSC5101 ou FSC5102) e (MTM3102 ou MTM5162 ou MTM5802)
4) Ementa

Movimento plano de corpos rigidos: Cinematica de corpos, Equagdes de movimento de D’ Alembert,
Principios de trabalho, energia, quantidade de movimento e impulso. Movimento tridimensional de
corpos rigidos: Cinemaética de corpos, Tensor de inércia, Equaces de movimento de Euler, Principio
de Hamilton e Equac@es de Lagrange.

5) Objetivos

Geral:

Ao final do curso o aluno devera ter conhecimentos fundamentais sobre a dindmica de corpos,
estando habilitado para realizar analises simplificadas e pequenos projetos de mecanismos
constituidos de corpos rigidos/deformaveis.

Especificos:
1. Capacitar o aluno a analisar problemas de dinamica de corpos, abstraindo, modelando e
desenvolvendo solugdes.
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2. Permitir o aluno desenvolver um entendimento dos principios da dindmica, facilitando o
entendimento de disciplinas aplicadas da area de projeto.

3. Desenvolver a capacidade de formular e planejar a busca de solucdes para problemas de dindmica
de corpos.

4. Desenvolver a capacidade de comunicacgdo técnica efetiva na andlise e discussao de problemas
que envolvam a dindmica de corpos.

6) Contetido Programético

1. Revisao

1.1 — Cinematica e cinética de particulas. Principios de trabalho, energia e quantidade de
movimento (2 horas);

2. Cinemaética plana dos Corpos Rigidos
2.1 — Translacdo e rotacdo em torno de um eixo fixo (2 horas);
2.2 — Movimento plano geral: velocidade absoluta e relativa (4 horas);

2.3 — Centro instantaneo de rotagdo no movimento plano (2 horas);

2.4 — Movimento plano geral: aceleracdo absoluta e relativa (4 horas);

2.5 — Movimento plano de uma particula em relacdo a um sistema de referéncia rotativo.
Aceleracgéo de Coriolis (4 horas);

3. Cinética plana dos Corpos Rigidos

3.1 — Inércia de massa. Raio de giracdo (2 horas);

3.2 — Quantidade de movimento angular (2 horas);

3.3 — Equacgdes de movimento. Principio de D’ Alembert (2 horas);

3.4 — Aplicagdes do principio de D’ Alembert para a translacao retilinea, translagéo curvilinea,
rotacdo em torno de um eixo fixo e para 0 movimento plano geral (6 horas);

4. Energia, Impulso Linear e Impulso Angular para Corpos Rigidos

4.1 — Principio de trabalho e energia para 0 movimento plano (2 horas);
4.2 — Conservacao de energia (4 horas);

4.3 — Principios do impulso linear e da quantidade de movimento linear (2 horas);
4.4 — Conservacao da quantidade de movimento linear (4 horas);
4.5 — Principios do impulso angular e da quantidade de movimento angular (2 horas);

4.6 — Conservacao da quantidade de movimento angular (4 horas);

5. Cinematica e Cinética Tridimensional dos Corpos Rigidos
5.1 — Quantidade de movimento angular. Tensor de inércia e eixos principais de inércia (2 horas);
5.2 — Energia cinética (2 horas);
5.3 — Equagdes de movimento de Euler (4 horas);
5.4 — Movimento de um giroscopio. Angulos de Euler (2 horas);

6. Equacdes de Movimento de Lagrange e Principio de Hamilton
6.1 — Aplicacdo das equagdes de movimento de Lagrange para particulas (2 horas);



6.2 — Aplicacdo das equacdes de movimento de Lagrange para o movimento plano de corpos
rigidos (2 horas);

6.3 — Aplicacédo do principio de Hamilton para particulas (2 horas);

6.4 — Aplicacdo do principio de Hamilton para o0 movimento plano de corpos rigidos (2 horas);

7) Metodologia

Os aspectos tedricos da disciplina serdo abordados ao longo do semestre com ferramentas
assincronas, por meio de video-aulas e da leitura de livro referéncia. A pratica sera desenvolvida
por meio da resolucdo de exercicios gravados em videos, de exercicios resolvidos em pdf, de
exercicios programados em planilha Excel e de lista de exercicios a serem resolvidos, sendo todo
0 contetdo citado compartilhado no Moodle.

Serdo reservados 03 dias para aulas sincronas:

o Aulasincrona 1: 02/03/21 das 8:20h as 10:00h;
o Aulasincrona 2: 30/03/21 das 8:20h as 10:00h;
o Aulasincrona 3: 04/05/21 das 8:20h as 10:00h;

8) Avaliacéo

Ocorrera através de 3 (trés) componentes, a saber: 3 provas (P1, P2 e P3). A média final (MF)
sera calculada pela média destas avaliacGes, ou seja:

MF = (P1+ P2+ P3) /3

Conforme paragrafo 2° do artigo 70 da Resolucéo 17/CUn/97, o aluno com frequéncia suficiente
(FS) e média final no periodo (MF) entre 3,0 e 5,5 tera direito a uma nova avaliacdo ao final do
semestre (REC), sendo a nota final (NF) calculada conforme paréagrafo 3° do artigo 71 desta
resolucdo, ou seja: NF = (MF + REC) / 2.

As avaliagdes serdo offline, sem supervisdo e ocorrerdo nas datas citadas abaixo. As questdes
serdo enviadas por email a partir das 8:20 e as respostas, na forma de um texto escaneado, ou
fotografado, deverdo ser enviadas por email ao professor até as 12:20 do mesmo dia. Espera-se
que o aluno trabalhe individualmente na solucdo dos problemas da avaliacdo, com a consulta livre
ao material disponibilizado do Moodle.

Prova P1 — 10 pontos: 04/03/21;
Prova P2 — 10 pontos: 01/04/21;
Prova P3 — 10 pontos: 06/05/21;
Prova de Recuperacgdo — matéria toda: 13/05/21;

o O O O

9) Cronograma

1. As aulas serdo majoritariamente assincronas, e serdo compartilhadas no Moodle.
2. Asaulas sincronas, serdo realizadas nas datas citadas acima.
3. As avaliacOes serdo realizadas nas datas citadas acima.



4. Os alunos poderao consultar os materiais de apoio (video-aulas, video-exercicios resolvidos,
exercicios resolvidos) disponibilizados no Moodle a qualquer momento.

10) Bibliografia Bésica

Pereira, José Carlos Carvalho, Notas de Aula de Dinamica de Corpos Rigidos, Departamento de
Engenharia Mecéanica, UFSC, 2020.
(as notas de aula serdo fornecidas no Moodle na forma de textos e videos).

11) Bibliografia Complementar
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