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EMENTA 
__________________________________________________________________________________
_
Introdução aos sistemas dinâmicos de comando/controle.  Sistemas dinâmicos:
classificação,  analogias.  Modelos  gráficos da estrutura  de sistemas dinâmicos
genera-lizados.  Componentes  de  sistemas  dinâmicos  fásicos.  Sistema
generalizado. Controle de sistemas dinâmicos: análise e síntese, representação
gráfica.  Tópicos  especiais:  eletrônica  aplicada,  acionamentos,  simulação  de
sistemas, CNC - CPL, medidas de comportamento dinâmico.

PROGRAMA
__________________________________________________________________________________
_
(03h) Apresentação e introdução.
(06h) Conceitos básicos da dinâmica de sistemas.
(06h) Sistemas físicos.
(06h) Modelação de sistemas físicos/gráfica e matemática.
(09h) Análise do domínio, tempo e freqüência.
(03h) Introdução à estabilidade de sistemas dinâmicos.
(09h) Seminários/Defesas/Provas.
(09h) Aulas práticas/laboratórios demonstrativos
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__________________________________________________________________________________
__
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2. D'Azzo-Houpis, Sistemas de Controle, MacGraw-Hill
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_


