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EMENTA

Introducao aos sistemas dinamicos de comando/controle. Sistemas dinamicos:
classificacao, analogias. Modelos graficos da estrutura de sistemas dinamicos
genera-lizados. Componentes de sistemas dinamicos fasicos. Sistema
generalizado. Controle de sistemas dinamicos: analise e sintese, representacao
grafica. Topicos especiais: eletrnica aplicada, acionamentos, simulacao de
sistemas, CNC - CPL, medidas de comportamento dinamico.

PROGRAMA

(03h) Apresentacao e introducao.

(06h) Conceitos basicos da dinamica de sistemas.

(06h) Sistemas fisicos.

(06h) Modelacao de sistemas fisicos/grafica e matematica.
(09h) Analise do dominio, tempo e freqiiéncia.

(03h) Introducao a estabilidade de sistemas dinamicos.
(09h) Seminarios/Defesas/Provas.

(09h) Aulas praticas/laboratérios demonstrativos
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