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EMENTA
________________________________________________________________________________
Dispositivos  de  Manipulação  e  Robótica.  Componentes  de  Robôs  Industriais.  Cinemática  de
Manipuladores. Introdução à Estática de Manipuladores. Introdução à Dinâmica de Manipuladores.
Geração de Trajetórias. Controle de Manipuladores. Programação de Manipuladores. Especificações
Comerciais  de  Manipuladores.  Aplicações  de  Manipuladores.  Avaliação  de  Desempenho  de
Manipuladores. Implementação de Projetos Robóticos. Robôs Móveis.

PROGRAMA
________________________________________________________________________________
(04h) As tarefas de manipulação e os dispositivos para realizá-las. 
(04h) Os Robôs Industrias e seus componentes.
(10h) Cinemática Direta e Inversa, de posição e velocidade. 
(04h) Estática e Dinâmica de Manipuladores.
(04h) Geração de Trajetórias.
(04h) Controle de Manipuladores. 
(05h) Programação em linha e fora de linha de Robôs Industriais.
(02h) Especificações Comerciais de Manipuladores.
(03h) Aplicações consolidadas e especiais de robôs.
(02h) Avaliação de desempenho de Robôs Manipuladores.
(04h) Implementação de Robôs.
(04h) Robôs Móveis.
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FORMA DE AVALIACÃO
________________________________________________________________________________
A avaliação é feita através de: (i) duas provas envolvendo os seguintes itens do programa da disciplina:
1a  Prova: itens 1 a 5; 2a Prova: itens 6 a 12;  (ii) quatro  relatórios das aulas de laboratório;  (iii)
seminários. A duração de cada prova é de duas horas-aula. 


