4Universidade Federal de Santa Catarina
Departamento de Engenharia Mecanica (EMC) - 2008
Curso de Engenharia Mecanica

EMC 5336 - Controle de Sistemas Dinamicos (72h)

EMENTA

Introducdo aos sistemas realimentados. Modelos Dindmicos de Sistemas Mecanicos,
Elétricos e Eletromecanicos. Resposta Dindmica. Propriedades basicas de sistemas
realimentados. O método do lugar das raizes. O método da resposta em freqiiéncia.

OBJETIVOS

Introduzir conceitos e técnicas de analise e desenvolvimento de controladores de
sistemas em malha aberta e especialmente em malha fechada, visando analisar e, se
necessario, alterar suas caracteristicas funcionais e comportamentais.

PROGRAMA

1 Modelagem dindmica de sistemas a partir de suas equacdes diferenciais.
02 — A transformada de Laplace.

03 — Diagramas de blocos.

04 — Resposta dindmica em fun¢do da localizagao dos polos.

05 — Especificacdes da resposta no dominio do tempo.

06 — Propriedades basicas dos sistemas realimentados.

07 — O controlador PID.

08 — O rastreamento em regime permanente € o tipo de sistema.

09 — Critérios de estabilidade.

10 — O método do lugar das raizes: tracado, aplicagdes.

11 — Compensacdo dindmica usando o lugar das raizes.

12 — A resposta em freqliéncia: tragado dos diagramas de Bode e de Nyquist.
13 — Compensagao dinadmica empregando o método da reposta em freqiiéncia.

METODOLOGIA

Os conceitos serdo repassados através de aulas expositivas, da apresentacao de
exercicios resolvidos e de demonstragdes praticas.

AVALIACAO

Serdo aplicadas trés avaliagdes escritas e serd solicitada a confeccdo de trabalhos de
complementacgao.
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